
Instrukcja podstawowej obsługi



4

Copyright © 2021
INFMANU5308/Rev A/December 2021

7

8

1

6

2

3

5

4

Identification Key



3Legenda

1

3

2

4 5

6 7 8

Joystick

Wskaźnik profilu/prędkości 
maksymalnej 

Przycisk klaksonu Przycisk zmniejszania 
prędkości/profilu 

Port ładowania 

Przycisk wł./wył. Miernik stanu akumulatora Sterownik 

Przycisk zwiększania 
prędkości/profilu



4

7

6

9

10

1

8

2

3

5

6

4

7

Legenda



5Legenda

1

3

2

4 5

6 7 8

9 10

Joystick

Wskaźnik profilu/prędkości 
maksymalnej 

Przycisk klaksonu Przycisk zmniejszania 
prędkości/profilu 

Port ładowania

Dioda LED trybu Przyciski siłowników

Przycisk wł./wył. Miernik stanu akumulatora Sterownik 

Przycisk zwiększania 
prędkości/profilu



6

7

11

7

12

14

1
2

9

3

4

5

67

8

10

13

7

Legenda



7Legenda

1

3

2

4 5

6 7 8

9 10 11

12 13 14

Joystick

Wskaźnik profilu/prędkości 
maksymalnej 

Przycisk klaksonu

Przycisk zmniejszania 
prędkości/profilu

Dioda LED trybu

Przyciski siłownika 

Przycisk wł./wył. Miernik stanu akumulatoraSterownik 

Port ładowaniaPrzycisk zwiększania 
prędkości/profilu

Przycisk świateł 

Przycisk lewego 
kierunkowskazu 

Port ładowania

Przycisk świateł awaryjnych



8 Wytyczne dot. bezpieczeństwa

OSTRZEŻENIE! Wstępną konfigurację wózka z napędem elektrycznym oraz wszystkie procedury opisane w 
niniejszej instrukcji przeprowadza dostawca produktów firmy Pride/Quantum Rehab lub wykwalifikowany 
technik. 

Poniższe symbole są używane w niniejszej instrukcji użytkownika oraz na wózku z napędem 
elektrycznym w celu zwrócenia uwagi na ostrzeżenia i ważne informacje. Należy bezwzględnie się z 
nimi w pełni zapoznać i je zrozumieć. 

OSTRZEŻENIE! Oznacza potencjalnie niebezpieczne warunki/niebezpieczną sytuację. 
Nieprzestrzeganie wskazanych procedur może spowodować obrażenia ciała, uszkodzenie 
elementów lub nieprawidłowe działanie. Na produkcie ikona ta ma formę czarnego symbolu w 
żółtym trójkącie z czarną obwódką. 

CZYNNOŚĆ OBOWIĄZKOWA! Czynności te należy przeprowadzić zgodnie z opisem. Niewykonanie 
czynności obowiązkowych może spowodować obrażenia ciała i/lub uszkodzenie urządzenia. Na 
produkcie ikona ta ma formę białego symbolu w niebieskim punkcie z białą obwódką. 

CZYNNOŚĆ ZAKAZANA! Czynności te są zabronione. Pod żadnym pozorem nie wolno ich 
wykonywać. Wykonanie czynności zakazanej może spowodować obrażenia ciała i/lub uszkodzenie 
urządzenia. Na produkcie ikona ta ma formę czarnego symbolu w czerwonym kole z czerwonym 
przekreśleniem.

UWAGA: Niniejsza instrukcja użytkownika została sporządzona na podstawie najnowszych 
specyfikacji i informacji o produkcie dostępnych w momencie jej publikacji. Producent 
zastrzega sobie prawo do wprowadzania koniecznych zmian w produkcie. Wszelkie zmiany 
w naszych produktach mogą powodować nieznaczne różnice między ilustracjami/opisami w 
niniejszej instrukcji a zakupionym produktem. Najnowsza/aktualna wersja niniejszej instrukcji 
jest dostępna na naszej witrynie. 

UWAGA: Produkt jest zgodny z dyrektywami i wymogami WEEE, RoHS oraz REACH. 

UWAGA: Produkt spełnia wymagania klasyfikacji IPX4 (IEC 60529). 

UWAGA: Sterownik VR2 i jego elementy nie zawierają lateksu z kauczuku naturalnego. Przed 
zastosowaniem nieoryginalnych akcesoriów należy skonsultować się z producentem.
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10 Objaśnienia oznakowań

Symbole dot. bezpieczeństwa na produkcie 
Poniższe symbole znajdują się na wózku z napędem elektrycznym i wskazują na ostrzeżenia, czynności 
obowiązkowe i czynności zakazane. Należy bezwzględnie się z nimi w pełni zapoznać i je zrozumieć. 

Należy przeczytać instrukcję użytkownika i jej przestrzegać.

Należy w miarę możliwości zapobiegać narażeniu urządzenia na deszcz, śnieg, lód, sól lub stojącą 
wodę. Wózek należy utrzymywać w czystym i suchym stanie.

EMI/RFI — Produkt przeszedł pomyślnie testy odporności na poziomie 20 V/m.

Utylizacja i recykling — należy skontaktować się z dostawcą produktów Pride/Quantum Rehab 
w celu uzyskania informacji o prawidłowej utylizacji i recyklingu produktu firmy Pride/Quantum i 
jego opakowania.
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Sterownik VR2
Sterownik VR2 to w pełni programowalny, modułowy elektroniczny system sterownika, który umożliwia 
obsługę wózka z napędem elektrycznym. Został opracowany w celu zapewnienia użytkownikowi pełnej 
kontroli nad ruchem i prędkością wózka.

Sterownik został fabrycznie zaprogramowany, aby spełniać potrzeby typowego użytkownika. Program 
ustawia się albo za pomocą komputera PC z oprogramowaniem dostarczonym przez producenta 
sterownika, albo za pomocą podręcznego programatora, również dostarczanego przez producenta 
sterownika.  

OSTRZEŻENIE! Program sterownika może wpływać na prędkość, przyspieszenie, zwalnianie, 
stabilność dynamiczną i hamowanie. Jeśli sterownik jest zaprogramowany nieprawidłowo lub w 
sposób wykraczający poza bezpieczne limity określone przez pracownika opieki zdrowotnej, może 
stwarzać niebezpieczną sytuację. Zaprogramować sterownik może wyłącznie producent wózka 
z napędem elektrycznym, upoważniony przedstawiciel producenta lub przeszkolony technik 
serwisowy.

Wytyczne dot. środków ostrożności
Przed użyciem sterownika VR2 należy przeczytać następujące informacje. Niniejsze wytyczne mają na 
względzie dobro użytkownika i pomogą w bezpiecznej obsłudze systemu sterownika. 

	  Przed przesiadką na wózek lub z wózka należy wyłączyć zasilanie sterownika. 
	  Należy przestrzegać wszystkich procedur i zwracać uwagę na ostrzeżenia, które są wyjaśnione w 

instrukcji użytkownika wózka z napędem elektrycznym.

Obsługa sterownika VR2
Sterownik VR2 służy do obsługi wózka z napędem elektrycznym i wszystkich jego elementów.

Sterowanie joystickiem
Za pomocą joysticka kontroluje się kierunek i prędkość wózka z napędem elektrycznym. Przestawienie 
joysticka z pozycji neutralnej (środkowej) powoduje zwolnienie hamulców elektromagnetycznych 
i umożliwia ruch wózka. Im joystick dalej odbiega od pozycji neutralnej, tym szybciej wózek się 
porusza. Zwolnienie joysticka i jego powrót do pozycji neutralnej powoduje aktywację hamulców 
elektromagnetycznych. Wówczas wózek spowalnia i się zatrzymuje.

Klawiatura
Klawiatura znajduje się bezpośrednio przed joystickiem. Zawiera klawisze umożliwiające kontrolę 
wózka z napędem elektrycznym.
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Przycisk wł./wył.
Przycisk wł./wył. umożliwia włączanie i wyłączanie systemu. 

OSTRZEŻENIE! W sytuacji wymagającej zatrzymania awaryjnego należy zwolnić joystick, a 
następnie nacisnąć przycisk wł./wył. aby zatrzymać wózek. Należy zachować ostrożność. Należy 
pamiętać, że naciśnięcie przycisku wł./wył. może gwałtownie zatrzymać wózek.

OSTRZEŻENIE! Zasilanie należy zawsze wyłączać dopiero po zatrzymaniu wózka, aby zapobiec 
nieoczekiwanemu ruchowi.

Przyciski prędkości/profilu
Dostępne są dwa przyciski, którymi kontroluje się albo prędkość, albo profile — zależnie od programu 
VR2. Należy nacisnąć przycisk zwiększania prędkości/profilu, aby zwiększyć prędkość lub zmienić 
profil. Należy nacisnąć przycisk zmniejszania prędkości/profilu, aby zmniejszyć prędkość lub zmienić 
profil. Ustawienie prędkości/profilu wyświetla się na wskaźniku profilu/prędkości maksymalnej. Jeśli 
wózek z napędem elektrycznym został zaprogramowany z profilem jazdy, należy skontaktować się z 
dostawcą produktów Pride/Quantum Rehab, aby uzyskać więcej informacji.

UWAGA: Zalecamy, aby na początku użytkowania 
wózka z napędem elektrycznym ustawić prędkość 
na najniższą, dopóki użytkownik nie zapozna się z 
nowym wózkiem.

Miernik stanu akumulatora
Miernik stanu akumulatora składa się z dziesięciu (10) 
diod LED ułożonych w łuku nad przyciskami wł./wył. i 
klaksonu. Patrz rysunek 1.Miernik stanu akumulatora 
wskazuje stan systemu elektrycznego z pomocą kodów 
LED. Na przykład, gdy spada napięcie akumulatorów, 
liczba diod LED zmniejsza się od prawej do lewej strony. 
Gdy pojemność akumulatorów spada do 10% lub niżej, 
lewa czerwona dioda LED będzie migać.

Kody miernika stanu akumulatora są następujące: 
	  Lewa czerwona dioda miga powoli lub świeci się stałym światłem: Niski stan naładowania 

akumulatorów. Należy jak najszybciej naładować akumulatory.
	  Diody LED zapalają się po kolei: Sterownik jest w trybie programowania, ograniczenia lub 

ładowania.
	  Wszystkie diody migają raz na 2,5 sekundy: Sterownik jest w trybie uśpienia. Wyłączyć zasilanie 

sterownika i włączyć go ponownie.
	  Fala świateł z boku na bok: Joystick nie był w pozycji centralnej w chwili włączania zasilania. 

Wyłączyć sterownik i pozwolić, aby joystick powrócił do pozycji neutralnej, a następnie włączyć 
sterownik ponownie. Jeśli diody nadal tworzą falę świateł z boku na bok, należy skontaktować się z 
dostawcą produktów Pride/Quantum Rehab.

Przycisk klaksonu
Przycisk klaksonu aktywuje klakson ostrzegawczy.

CZERWONY ZIELONYŻÓŁTY

Rysunek 1. Segmenty światła kontrolującego
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Trójstykowe gniazdo ładowarki zewnętrznej/programowania
Do ładowania akumulatorów wózka z napędem elektrycznym można użyć zewnętrznej ładowarki, 
podłączając ją do trójstykowego gniazda znajdującego się z przodu sterownika VR2. W przypadku 
korzystania z ładowarki zewnętrznej prąd ładowarki nie powinien przekraczać 8 amperów. Aby uzyskać 
więcej informacji, należy skontaktować się z autoryzowanym dostawcą produktów Pride/Quantum Rehab.

OSTRZEŻENIE! Do gniazda ładowarki zewnętrznej/programowania można podłączać tylko 
ładowarki z wtykami Neutrik NC3MX. Aby uzyskać więcej informacji, należy skontaktować się z 
autoryzowanym dostawcą produktów Pride/Quantum. 

UWAGA: Gniazda można również użyć do przeprogramowania sterownika VR2. Aby uzyskać 
więcej informacji, należy skontaktować się z dostawcą produktów Pride/Quantum Rehab.

Przyciski siłowników i kontrolki siłowników (do wyposażenia opcjonalnego)
Przyciski siłowników i kontrolki siłowników używane są na potrzeby opcjonalnego wyposażenia, 
takiego jak siedziska lub podnóżki z elektryczną regulacją wysokości. Obsługę przycisków siłowników 
i kontrolek siłowników wyjaśniono szczegółowo w rozdziale „Regulacja siłowników”.

Złącze komunikacyjne sterownika
Złącze komunikacyjne sterownika zapewnia połączenie między sterownikiem VR2 a modułem zasilania 
za pośrednictwem okablowania wyposażonego w złącze ładowarki pokładowej/zewnętrznej.

CZYNNOŚĆ OBOWIĄZKOWA! Należy chronić wiązkę kablową sterownika przed uszkodzeniami! 
Należy unikać prowadzenia wiązki kablowej sterownika na zewnątrz poduszki podłokietnika. 
Wiązkę kablową należy prowadzić pod podłokietnikiem lub do wewnątrz poduszki podłokietnika. 
Należy używać prawidłowych punktów mocowania wiązki kablowej sterownika, aby wiązka 
kablowa nie haczyła o opony kół napędowych, nie została zmiażdżona przez ramę siedziska ani 
nie uszkodziła się podczas przechodzenia przez drzwi.

Regulacja siłowników
Sterownik VR2 może służyć do kontroli dwóch siłowników za pomocą przycisków siłowników i joysticka. 
Gdy siłownik jest aktywny, świeci się dioda LED siłownika.

UWAGA: Obsługa siłowników na sterownikach sześcio- i dziewięcioklawiszowych jest różna. 
Należy zapoznać się z odpowiednimi instrukcjami obsługi.

Aby wybrać i dostosować siłownik za pomocą sterownika sześcioklawiszowego:
1.	 Nacisnąć przycisk wł./wył., aby włączyć wózek i sterownik.
2.	 Nacisnąć przycisk wyboru żądanego siłownika, aby włączyć tryb siłownika.
3.	 Popchnąć joystick do przodu, aby obniżyć siłownik lub do tyłu, aby podnieść siłownik do wymaganej 

pozycji.
4.	 Nacisnąć przycisk wyboru siłownika, aby wrócić do trybu jazdy.

Aby wybrać i dostosować siłownik za pomocą sterownika dziewięcioklawiszowego:
1.	 Nacisnąć przycisk wł./wył., aby włączyć wózek i sterownik.
2.	 Nacisnąć przycisk wyboru siłownika, aby włączyć siłownik 1. 
3.	 Popchnąć joystick do przodu, aby obniżyć siłownik 1 lub do tyłu, aby podnieść siłownik 1 do 

wymaganej pozycji.
4.	 Popchnąć joystick w prawo, aby wybrać siłownik 2.
5.	 Popchnąć joystick do przodu, aby obniżyć siłownik 2 lub do tyłu, aby podnieść siłownik 2 do 

wymaganej pozycji.
6.	 Popchnąć siłownik w lewo, aby wybrać siłownik 1.
7.	 Nacisnąć przycisk wyboru siłownika, aby wrócić do trybu jazdy.



14

Ograniczenie jazdy/funkcji
Stan ograniczenia jazdy/funkcji jest wskazywany miganiem kontrolek profilu/prędkości maksymalnej. 
Regulacja siłowników wpływa na stan ograniczenia. Gdy kąt siedziska i/lub oparcia się zwiększa, 
wskaźniki prędkości/profilu będą migać w sposób ciągły w celu poinformowania o pełnej blokadzie 
funkcji jazdy. Jeśli wózek z napędem elektrycznym jest wyposażony w podnośnik siedziska, sterownik 
może wskazywać ograniczenie prędkości w trakcie podnoszenia siedziska. Aby wrócić do pełnej funkcji 
jazdy, należy cofnąć operacje.

OSTRZEŻENIE! Stan ograniczenia jazdy/funkcji jest odczytywany wyłącznie podczas regulacji 
siłowników. Funkcja ta jest wyłączona w trybie jazdy, aby zapobiec niezamierzonej utracie 
funkcji wózka z napędem elektrycznym. Podczas pokonywania przeszkód, ramp i zboczy należy 
zachować ostrożność. Gdy tylko to możliwe, należy w takich sytuacjach korzystać z pomocy 
osoby towarzyszącej.

OSTRZEŻENIE! Obsługa wózka na zboczach i/lub z aktywną funkcją odchylenia siedziska/
opuszczenia oparcia siedziska wpłynie na stabilność wózka.

Wybór profilu jazdy
W sterowniku VR2 można zaprogramować do pięciu profili jazdy, które umożliwiają indywidualne 
dostosowanie systemu do środowiska użytkownika. Wybór profilu wyświetla się na wskaźniku profilu/
prędkości maksymalnej. 

UWAGA: Profile jazdy ustawia autoryzowany dostawca produktów Pride / Quantum Rehab. 
Aby zmienić profil jazdy lub ustawienia prędkości, należy skontaktować się z autoryzowanym 
dostawcą produktów Pride/Quantum Rehab.

Aby wybrać profil jazdy:
1.	 Nacisnąć przycisk wł./wył., aby włączyć wózek i sterownik.
2.	 Nacisnąć przycisk zmniejszania prędkości/profilu, aby przejść do poprzedniego profilu.
3.	 Nacisnąć przycisk zwiększania prędkości/profilu, aby przejść do następnego profilu.

Regulacja prędkości
Sterownik VR2 zawiera przycisk zmniejszania prędkości/profilu oraz przycisk zwiększania prędkości/
profilu, którymi można kontrolować prędkość wózka z napędem elektrycznym. Ustawienie maksymalnej 
prędkości wyświetla się na wskaźniku profilu/prędkości maksymalnej.

Aby zmienić prędkość:
1.	 Nacisnąć przycisk wł./wył., aby włączyć wózek i sterownik.
2.	 Aby zwiększyć prędkość, należy nacisnąć przycisk zwiększania prędkości/profilu.
3.	 Aby zmniejszyć prędkość, należy nacisnąć przycisk zmniejszania prędkości/profilu.

Tryb blokady
Sterownik jest wyposażony w funkcję umożliwiającą „zablokowanie” nieupoważnionych użytkowników.

Aby zablokować sterownik:
1.	 Gdy zasilanie jest włączone, nacisnąć i przytrzymać przycisk wł./wył., aż do usłyszenia sygnału 

dźwiękowego (około 1 sekundę).
2.	 Zwolnić przycisk wł./wył.
3.	 Poruszyć joystickiem całkowicie do przodu, aż sterownik wyemituje sygnał dźwiękowy.
4.	 Poruszyć joystickiem całkowicie do tyłu, aż sterownik wyemituje sygnał dźwiękowy.
5.	 Zwolnić joystick. Zostanie wyemitowany długi sygnał dźwiękowy. System sterownika jest 

zablokowany.
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Aby odblokować sterownik:
1.	 Nacisnąć przycisk wł./wył., aby włączyć sterownik. Wskaźnik profilu/prędkości maksymalnej 

wyświetli falę sekwencji „blokady”. 
2.	 Poruszyć joystickiem całkowicie do przodu, aż sterownik wyemituje sygnał dźwiękowy.
3.	 Poruszyć joystickiem całkowicie do tyłu, aż sterownik wyemituje sygnał dźwiękowy.
4.	 Zwolnić joystick. Zostanie wyemitowany długi sygnał dźwiękowy. System sterownika jest 

odblokowany.

Tryb uśpienia
Sterownik VR2 oferuje tryb uśpienia. Tryb uśpienia to wbudowany obwód, który automatycznie odcina 
główne zasilanie, jeśli przez określony czas joystick nie zostanie poruszony w żadnym kierunku. Czas 
jest programowany w sterowniku. Aby przywrócić zasilanie i kontynuować obsługę, należy wyłączyć 
sterownik i włączyć go ponownie.

Termiczne spowolnienie
Sterownik VR2 jest wyposażony w funkcję termicznego spowolnienia, która monitoruje temperaturę 
silników i sterownika wózka. Jeśli którakolwiek wartość temperatury przekroczy wartość bezpiecznej 
temperatury roboczej, sterownik zmniejsza wydajność do 50% pełnego poziomu. Powoduje to 
zmniejszenie prędkości wózka i umożliwia obniżenie temperatury. Gdy temperatura wraca do 
bezpiecznego poziomu, wózek może powrócić do normalnej pracy.

Kody błędu
Miernik stanu akumulatora sygnalizuje kody błędu, gdy system sterownika wykryje nieprawidłowy stan 
układu elektrycznego. Kody błędu wyświetlają się w formie szybko migających kontrolek na mierniku 
stanu akumulatora. Miernik stanu akumulatora będzie sygnalizował kody błędu do momentu naprawienia 
problemu. Poniższa tabela zawiera wyjaśnienia poszczególnych kodów błędu. Jeśli którykolwiek z 
podanych kodów błędu się utrzymuje, należy skontaktować się z dostawcą produktów Pride/Quantum 
Rehab.
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Kod błędu Możliwa przyczyna Możliwe rozwiązania

Miga 1 dioda Akumulatory wymagają naładowania. 
Nieprawidłowe połączenie z 
akumulatorami.

Sprawdzić połączenia akumulatorów. 
Jeśli połączenia z akumulatorami 
są prawidłowe, należy spróbować je 
naładować.

Migają 2 diody Nieprawidłowe połączenie na lewym 
silniku.

Sprawdzić połączenia i okablowanie 
lewego silnika.

Migają 3 diody Zwarcie lewego silnika z połączeniem 
akumulatora.

Należy skontaktować się z dostawcą 
produktów Pride/Quantum Rehab.

Migają 4 diody Nieprawidłowe połączenie na prawym 
silniku.

Sprawdzić połączenia i okablowanie 
prawego silnika.

Miga 5 diod Zwarcie prawego silnika z połączeniem 
akumulatora.

Należy skontaktować się z dostawcą 
produktów Pride/Quantum Rehab.

Miga 6 diod Aktywowano ograniczenie ładowania. Należy upewnić się, że ładowarka 
akumulatorów nie jest podłączona do 
zespołu napędowego.

Miga 7 diod Błąd joysticka. Upewnić się, że joystick jest w pozycji 
środkowej, a następnie wyłączyć i 
włączyć sterownik ponownie.

Miga 8 diod Błąd systemu sterowania. Sprawdzić połączenia i okablowanie 
modułu zasilania i modułu joysticka.

Miga 9 diod Nieprawidłowe połączenie hamulców 
postojowych.

Sprawdzić połączenia oraz okablowanie 
lewego i prawego silnika.

Miga 10 diod Zbyt wysokie napięcie doprowadzone do 
systemu sterowania.

Sprawdzić połączenia akumulatorów.

Pielęgnacja i konserwacja
Instrukcje prawidłowego czyszczenia i właściwej utylizacji znajdują się w instrukcji użytkownika wózka 
z napędem elektrycznym.

Temperatura
Niektóre części wózka z napędem elektrycznym są narażone na skrajne zmiany temperatury. Wózek 
z napędem elektrycznym powinien znajdować się w otoczeniu, którego temperatura wynosi od -8°C 
(18°F) do 50°C (122°F).

Gwarancja
Szczegółowe informacje dotyczące gwarancji sterownika znajdują się w instrukcji użytkownika wózka 
z napędem elektrycznym.
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USA
401 York Avenue
Duryea, PA 18642
www.pridemobility.com

Canada
5096 South Service Road
Beamsville, Ontario L0R 1B3
www.pridemobility.ca

Australia
20-24 Apollo Drive
Hallam, Victoria 3803
www.pridemobility.com.au

New Zealand
Unit 5/208 Swanson Road
Henderson, Auckland 0610
www.pridemobility.co.nz

UK
(Authorised UK Representative)
32 Wedgwood Road
Bicester, Oxfordshire OX26 4UL
www.pride-mobility.co.uk

The Netherlands
(Authorised EU Representative)
De Zwaan 3
1601 MS Enkhuizen
www.pride-mobility.nl
www.pridemobility.eu

Italy
Via del Progresso-ang. Via del Lavoro
Loc. Prato della Corte
00065 Fiano Romano (RM)
www.pride-italia.it

France
26 Rue Monseigneur Ancel
69800 Saint-Priest
www.pridemobility.fr

Spain
Calle Las Minas Número 67
Polígono Industrial Urtinsa II, de Alcorcón
28923 Madrid
www.pridemobility.es

Germany
Hövelrieger Str. 28
33161 Hövelhof
www.pridemobility.de

China
Room 508, Building #4, TianNa Business 
Zone
No. 500 Jianyun Road, Pudong New Area
Shanghai 201318
www.pridechina.cn


